Инструкция по установке ПО Программный комплекс “Калибратор”
Программный комплекс “Калибратор” включает в себя систему управления сетевым оборудованием “Калибратор” и ВПО устройства “Калибратор”.
Установка систему управления сетевым оборудованием “Калибратор” на сервер с Astra Linux
1. Установить необходимые зависимости docker.io и docker-compose
· sudo apt update
sudo apt install docker.io docker-compose
· После установки этих компонентов может потребоваться перезагрузка сервера.
2. Скопировать установочный файл calibrator-ms.deb на сервер
3. Запустить установку пакета
· sudo dpkg -i calibrator-ms.deb
4. При необходимости можно заполнить базу данных демонстрационными данными.
· /opt/CalibratorMS/manage.sh db init_demo
5. Запустить приложение
· /opt/CalibratorMS/manage.sh app start
6. Проверить работоспособность перейдя браузером по ссылке http://ip_адрес_сервера/
Просмотр статуса, остановка и запуск сервисов
· Запуск сервисов
· /opt/CalibratorMS/manage.sh app start
· Остановка сервисов
· /opt/CalibratorMS/manage.sh app stop
· Перезапуск сервисов
· /opt/CalibratorMS/manage.sh app restart
· Просмотр статуса сервисов:
· /opt/CalibratorMS/manage.sh app status
Обновление
1. Скопировать установочный файл новой версии calibrator-ms.deb на сервер
2. Запустить установку пакета
· sudo dpkg -i calibrator-ms.deb
3. В процессе работы установщик обнаружит установленный экземпляр и корректно обновит структуру базы данных.
Резервное копирование
/opt/CalibratorMS/manage.sh db backup
Резервное копирование производится в каталог /opt/Calibrator_MS/backup/server/ в файл с именем, содержащем текущую дату и время.
Востановление резервной копии
Внимание текущие данные в базе данных будут удалены!
/opt/CalibratorMS/manage.sh db restore имя_файла_резервной_копии

Установка ВПО устройства “Калибратор”
Установка встроенного программного обеспечения на устройство “Калибратор” происходит при его производстве силами работников ООО “ ИНСТРОЙ-ИНТЕГРАЦИЯ”. Никакие дополнительные действия по установке со стороны пользователей не требуются.
Для установки ВПО используется программатор ST-LINK, подключенный к разъему J3 и программное обеспечение OpenOCD.
openocd -f scripts/interface/stlink.cfg -f scripts/board/st_nucleo_f7.cfg -c init -c 'reset halt' -c 'flash write_image erase embox' -c reset -c exit'

